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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. Wstep.

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyftkacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t s3 wymagania
dotyczace budowy instalacji oswietlenia drogowego oraz usunigcie kolizji z kablami elektro-
energetycznymi SN i nN w ul. ks. W, Blizinskiego w Kaliszu w zwigzku z jej przebudowa

" na odcinku od ul. ks, Popietuszki wzdtuz bloku nr 4,

1.2 Zakres stosowania ST,

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt jest stosowana jako dokument przetar-

gowy 1 kontraktowy przy realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwiazanych z budowa
instalacji oéwietlenia drogowego oraz usunigciem kolizji z kablami oraz z kablami elektro-
energetycznymi SN i nN.

a) budowa o$wietlenia drogowego - 165 m

b) usuniecie koliz)i elektroenergetycznych SN — 69 m

¢) usuniecie kolizji elektroenergetycznych nN —39 m
1.4 Okreslenia podstawowe,
Okreslenia podane w niniejszej ST, s3 zgodne z obowigzujacymi normami i ,,Przepisami Bu-
dowy Urzadzen Elektroenergetycznych”.
1.5 Ogdlne wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonama roboét oraz za zgodnosc

z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Kierownika Projektu.

2. Materialy.

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robdt wedlug niniejszej specyfikacji sa:

Lp. Nazwa Jm Ilosé
1. bednarka ocynkowana Fe/Zn 25 x 4' m 20
2. Cement poril, zwykty b.dod. CEM | 32,5-work t 0,28

3. COT 36 + COT 37 szt. 10




4. | Grot do uziomu fi 16 szt 2
5. |kabel YAKXS 4 x 35 m 185
6. Koncowka Cu 16 szt. 5
7. Kostka brukowa z betonu 6 cm, szara m2 1,2
8. tacznik uziemiajacy szt 2
9. Opaska kablowa OKi - ocechowana szt 24
10. |[Oprawa SC 100/150W kpl. 5
11. | Piasek naturainy kopany m3 15
12. | Przewdd goly L 16 m 2,6
13. | Przewod YDY-450/750V 3x2,5mm2 m 47
14. |rura ostonowa PCV 75 twarda m 34
15. | rury przewodowe z PCW 75 m 12
16. |rury z PCW dwudzielne fi 110 m 31
17. |rury z PCW dwudzielne fi 160 m 72
18. siypy 10 m stalowe ocynk , zbiezne kotowo o srednicy szt 5
wierzchotka 60 mm , bez fundamentu
19. |tabliczka numeracyjna szt. 5
20. |Tasma z folii polietyl.do znak.tras kablow m 123
21. |uziom pionowy fi 16/1500 szt 12
22. ‘{Zfacze bezp szt. 5
23. |Ztacze liniowe szt. 10
24, | Ziacze neutr szt. 5
3. Sprzet

3.1 Wykonawca jest zobowigzany do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych rob6t, zardwno w miejscu tych robot, jak

tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wyla-

dunku materiatow, sprzetu, itp.




3.2 Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy wy-

kona¢ recznie.

4.Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktdre nie

wptyna ujemnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Przewozone materialy, na uzywanych srodkach transportu winne by¢ zabezpieczone przed ich

przemieszczeniem i ukladane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworcs.

5.Wykonywanie robot
Zakres wykonywanych robot:
Lp. Opis j.m. llosé
KOD CPV - grupa 451
1 |Budowa o$wietlenia ulicznego
1 d.1 | Montaz i stawianie stupdw oswietleniowych o masie do 300 kg szt. 5
2 d.1 | Montaz opraw oswietlenia zewnetrznego na wysiegniku szt. 5
o1 [Moria rzewodu do cpraw obviteniowyl WSRGE S, o | 5
441 Eggiggcz;;r;iielup;zbe:ré);jéw pojedynczych o przekroju zyty do 2.5 mm2 szt.zyh 15
5 d.1 | Przewody uziemiajace w stupach m 5
6 d.1 | Mocowanie tabliczek numeracyjnych stup 5
2 |Roboty kablowe - osw. ulic
7 d.2 | Kopanie rowow dla kabli w sposéb reczny w gruncie kat. {1l m3 40
8 d.2 | Utozenie rur ostonowych z PCW o sr.do 140 mm m 12
9d.2 Wykopy pionowe reczne dla urzadzenia przeciskowego wraz z jego m3 10

zasypaniem w gruncie nienawodnionym kat.lll-IV




10

4.2 Przewierty mechaniczne dla rury o $r.do 100 mm pod obiektami m 33
11 |Nasypanie warstwy piasku na dnie rowu kablowego o szeroko$ci do 118

d2 |[04m m |

12 | Wywodz ziemi samochodami skrzyniowymi na odlegto$é do 1 km 3 13

d.2 |gruntkat. I-Il m

;z Wywo6z ziemi samochodami skrzyniowymi - za kazdy nastepny 1 km m3 13

c}; Zasypywanie rowow dla kabli wykonanych recznie w gruncie kat. 1l m3 27
15 |Zageszczanie nasypoéw z gruntu spoistego kat.lll ubijakami mecha- m3 40

d.2 |nicznymi

1 | Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w stupach m 15
17 | Uktadanie kabli o masie do 0.5 kg/m w rurach, pustakach lub kana- m 45

d.2 |[tach zamknietych

;82 Uktadanie kabli o0 masie do 0.5 kg/m w rowach kablowych recznie m 118
19 |Zarobienie na sucho konca kabla 4-zytowego o przekroju zyt do 50 szt 10

d.2 {mm2 na napiecie do 1 kV o izolacji i powloce z tworzyw sztucznych '

20 |Podtaczenie przewoddéw pojedynczych o przekroju zyly do 50 mm?2 szt ovi 40

d.2 |pod zaciski lub bolce 2y

21 |Mechaniczne pograzanie uzioméw pionowych pretowych w gruncie m 18

d.2 |katlll

522 Uktadanie uziomow w rowach kablowych - w wykopie dla kabla m 20

32 Badanie linii kablowej N.N.- kabel 4-2ytowy odc. 1

d24£ Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (pierwszy pomiar) szt. 1

52 Badania i pomiary instalacji uziemiajacej (kazdy nastepny pomiar) szt. 1
3 | Usuniecie kolizji elektroenergetycznych SN i NN

26 ie kabl | 3 | 445

43 Odkopanie kabli w sposéb reczny w gruncie kat. |ll m :
27 Zasypywanie rowow dla kabli wykonanych recznie w gruncie kat. lll m3 43

d.3




28 | Zabezpieczenie istniejacych kabli energetycznych rurami ochronny-

d.3 |midwudzielnymiz PCW o $r. 110-200 mm m 39
29 | Zabezpieczenie istniejgcych kabli energetycznych rurami ochronny- m 69

d.3 !midwudzielnymi z PCW o sr. 110-200 mm

30 {Wywoz ziemi samochodami skrzyniowymi na odlegtosé do 1 km 3 15

d.3 |gruntkat. IIl - m ’

313 Wywoz ziemi samochodami skrzyniowymi - za kazdy nastepny 1 km m3 1,5
4 |Zrywanie i naprawa nawierzchni

39 Rozebranie nawierzchni na chodnikach, wjazdach, placach z beto-

d.4 nowej kostki brukowej o grubosci 6 cm na podsypce cementowo- m2 24
" | piaskowej

33 Nawierzchnie po robotach kablowych na chodnikach, wjazdach, pla-

d.4 cach z betonowe] kostki brukowej o grubosci 6 cm na podsypce ce- m2 24

mentowo-piaskowej

6. Kontrola jakesci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonych jakosciowo celow, wykonanych
robét przy budowie instalacji o§wietlenia drogowego oraz usunigcia Kkolizji z kablami
elektroenergetycznymi SN i nN w ul. ks. W, Blizinskiego w Kaliszu w zwigzku z jej
przebudowa na odcinku od ul. ks. Popietluszki wzdluz bloku nr 4.

6.1 Aparaty i urzadzenia elektryczne oraz przewody elektroenergetyczne powinny posiadaé
atest fabryczny lub swiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2 Kontrola i badania w trakcie robot:

Kable przed zasypaniem sprawdzi¢ w zakresie lokalizacji, poprawnosci ulozenia

stanu powlok ochronnych i rezystancji izolacji.

Uziomy przed zasypaniem ziemia w zakresie poprawnosci ulozenia.

6.3 Badania i pomiary po montazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:

a) jakosé 1 kompletnosé wykonywanych robét

b) jakos¢ polgczen zamontowanych uchwytow i osprzetu

¢) wykonac pomiary elektryczne i geodezyjne

7. Obmiar robét

Jednostkg obmiaru robét jest 1 m (metr) budowanej , przekladanej linii elektrycznej i sztuka



przektadanego lub budowanego urzadzenia.

8. Odbidr robét

8.1 Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorem robot ulegajacym zakryciu podlegajg nastepujgce prace:

a) wykopy rowow kablowych

b) ulozenie w nich kabli

¢) ulozenie rur ostonowych

8.2 Zasady odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowiagzany jest dostarczy¢ nastepujgce dokumenty:

a) projektowa dokumentacj¢ powykonawcza

b) geodezyjng dokumentacje powykonawcza

c) protokoly z dokumentowanych pomiarow

9. Podstawa platnosci

Platnosé za 1 m (metr) budowanej , przekladanej linii elektrycznej i sztuke
przektadanego urzadzenia nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych
materiatéw i jakosci wykonywanych robdt, na podstawie wynikow pomiaréw i badan.
Cena wykonania robot obejmuje:

- roboty pomiarowe 1 przygotowawcze

- oznakowanie robét

- transport materialdw niezbednych do wykonywania robat.

- demontaz , montaz i stawianie stupow

- demontaz i montaz opraw o$wietleniowych

- przetozenie kabla nN

- przebudowa przylaczy NN

10. Dokumentacja projektowa:
Jednostka autorska dokumentacji projektowej i specyfikacji techniczne;j
Zaklad Projektowo — Ustugowy Jozef Buchelt
62 — 800 Kalisz , ul. Legionow 14/30

Autor: mgr inl. Jakub Wawrzkow
Prajektant: int. Jozef Buchelt’ 4o of Buchelt
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10. Przepisy zwigzane:
1. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i bu-
dowa.
2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonanie i badania przy
odbiorze.
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 luty 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. Dz.U. z dnia 19 marca 2003 roku.
4. N SEP-E-004 Projektowanie i budowa
5. PN-ICE 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemiema 1
przewody ochronne.
6. PN-IEC 60364-5-54 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powlo
ce polwinitowe) na napigcie znamionowe nie przekraczajace
0,6/1 kV.
7.PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV,
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Obcigzalno$é dlugotrwata przewodow.



